Programmieren eines Roboters

Wir haben im Kompentenzzenfrum « Technifutur » gelernt,

wie man einen Roboter NXT programmiert. Der Roboter hat |
ginen |

einen  Schaflsensor, einen ~Beriihrungssensor,
Ultraschallsensor und einen Lichtempfindlichkeitssensor.
Er hat also vier Sensoren, drer Motoren und einer Ziegel.
Um einen Roboter zu programmieren, muss man den USB-
anschlieben. Im Computer selbst wurde schon ein Programm
installiert, worin wir mehrere Befehle eingeben konnten.
Diese Befehle wurden dann anschiiepend auf den Roboter
heruntergeladen. Erst dann konnte der Roboter die Befehle
ausfiihren. Man kann ihn progrommieren, dass er spricht.
Dann kann e z.B. Hello", ,Sorry” oder . Good Morning"
sagen. Er kann ebenfalls nach vorne und nach hinten fahren
und seinen Arm drehen. Er kann sich auch um die eigene
Achse drehen.

Zum Schluss durften wir eine eigene Reihenfolge von
Befehlen eingeben, die der Roboter dann ausfiihrte.
Unserer Meinung:

Wir fanden die Aktivitat sehr interessant und spannend,

weil wir viel gelernt haben und dies dann zum Schiuss ouch. |

anwenden konnten. Toll, was man alles so im Bereich
Informatik lernen kann.
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 Schiilermeinungen zum Tag in Technifutur

Nachdem wir Technifutur ,_owu:ni.rnims_* fragten wir unsere Mitschiiler, wie sie den
Tag empfunden hatten. Dabei ist folgendes Resultat herausgekommen:

_Tch fand es sehr schin, Interessant fand ich, doss wir viele Sachen selber ausprobieren durften
Tch fand es sehr interessant und spannend. Es hat mir Spal gemacht, Der technische Wortschatz
“Teh fand den technischen Wortschatz nicht so interessant. Dafir fand ich den Roboterarm mit

| ,Ich fand den Roboterart sehr lustig, weil er am Ende stolz seine Arbeit prasentier? hat und




